
Table d’affectation (logiciel Picaxe) Boîtier AutoProg

Nom du module Nom de la commande
Entrée
Associée

Bouton-poussoir Intérieur BP int C0

Fin de course ouverture FDC Droite C1

Fin de course fermeture FDC Gauche C2

Bouton-poussoir Extérieur BP ext C3

Récepteur infrarouge Récepteur IR

Nom de l'élément Nom de la commande
Sortie
Associée

Diode 
électroluminescente

LED B0

Module moteur

Sens ouverture B6=1   B7=0

Sens fermeture B6=0   B7=1

Émetteur infrarouge Émetteur IR

C5 (C5=1 si obstacle)

B5

S5

Arrêter B6=0   B7=0

C5
C4
C3
C2
C1
CO

B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1
BO

Les entrées et les sorties du portail automatique

Rappel : 
Entrées (capteurs) → C

Sorties (actionneurs) → B
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